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LEAD-ΑΝΤΙΣΤΑΘΜΙΣΤΗΣ
Φιλοσοφία Σχεδίασης ...

Αντιστάθµιση κέρδους
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•Καθώς το p αυξάνεται µικραίνει ο χρόνος απόκρισης
• και εξαρτώνται από το εύρος λειτουργίας του συστήµατος το οποίο εξαρτάται από το
•Η ενδεχόµενη µείωση του PM και GM οδηγεί σε µείωση του συντελεστή απόσβεσης και 
αύξηση υπερυψώσεων

rt 2%t 0dbω
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Με την κατάλληλη επιλογή του Lead-αντισταθµιστή µπορούµε να 
Α) ∆ιατηρήσουµε το PM και παράλληλα να αυξήσουµε το 0dbω

Οδηγούµαστε σε ταχύτερη απόκριση µε σταθερή υπερύψωση



6

ΣΥΣΤΗΜΑΤΑ ΑΥΤΟΜΑΤΟΥ ΕΛΕΓΧΟΥ ΙΙ

3η ΕΒ∆ΟΜΑ∆Α ∆ΙΑΛΕΞΕΩΝ /10

Β) ∆ιατηρήσουµε το και αυξήσουµε το Pm0dbω

Οδηγούµαστε σε απόκριση µε µείωση υπερύψωσης



7

ΣΥΣΤΗΜΑΤΑ ΑΥΤΟΜΑΤΟΥ ΕΛΕΓΧΟΥ ΙΙ

3η ΕΒ∆ΟΜΑ∆Α ∆ΙΑΛΕΞΕΩΝ /10

0dbω

Ο Lead αντισταθµιστής προσθέτει θετική φάση γύρω από την περιοχή συχνοτήτων 
του µηδενικού-πόλου του
+Για την αύξηση του PM ο  πόλος και το µηδενικό του ελεγκτή τοποθετούνται 
κοντά στην
Τυπικά για ένα Lead-ελεγκτή s zA
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Πόση είναι η µέγιστη γωνία   που µπορεί να προσθέσει ένας Lead-ελεγκτής;maxφ

Αν Τότε max 90oφ →, 1pz L
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Καθώς το µηδενικό κινείται πλησίον του πόλου                         
max 0oφ →1L →

Συνήθως για L=10, max 55oφ =
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Η αποµάκρυνση του µηδενικού από τον πόλο                         µπορεί να επηρεάσει 
σηµαντικά το διάγραµµα µέτρου στις χαµηλές συχνότητες

0( , 1)dbp Lω >>


