MEBooI BeATioTOTTOINONC

["eveTikoi AAyOpIOBuOI
(Genetic Algorithms - GA)

Y1reuBuvog pabruarog : ABavaoiog Xaolakog
EmpéAeia Tapouaciaong : MNMavayiwtng Toikag



Ol OPYAVIOMPOI TTOU €ival KOAUTEPQ TTPOCAPHOCHEVOI OTO
TePIBAAOV  peTafBifddouv  XAPAKTNPEIOTIKA  OTOUG
ATTOYOVOUG O€ avTiBeon PE eKEiVOUC TTOU gival AlyOTEPO
TTPOCOPUOOMEVOL.




MeveTiIKoi AAyopiBuol

O1 vyeverikoi aAyopiBuol (Genetic Algorithms) egivalr gutveuouévol attd TN
d1adIKaoia TNG QUOIKAG €TTIANOYNG TNG €CEAIENC. OTTWG o1 opyavioudoi £TC1 Kal Ol
ANUoEIC evOC TTPOBAAMATOC, MECA QTTO TNV E€PAPMOYHN YEVETIKWV TEAEOTWV,
MeTABIBAloUV XAPAKTNPIOTIKA aTTO YEVIA O€ YeVIA, 0OnNywvTtag oTadlakd oTnv
£€a@AVION KaKWV AUCEWYV Kal oTn BeATIwWoN KAAWV AUCEWV.

BaoIKd oneia TwV YEVETIKWY aAyopiOuwyv:
1.KwdikoTroinon Twv AUCEWV

2.2uvAapTnon KAataAAnAOTNTOG

3.ApXIKOG TTANBUC OGS (AUoEWV)

4.Aladikaaoia eTmIAOYNAG

5. EVETIKOI TEAEOTEG

6.Al0dIKaCIO TEPUATIOUOU

O TTPWTOC YEVETIKOC aAYyOpIOuog avatrtuxdnke armd tov John Holland otn
dekaeTia Tou 1960.



eveTiKoi AAyOpiBuol




| EAayxioTOoTTOINON OUVAPTNONG

min f (X, y) = x* +Vy° —5<x,y<5




BApa 1. Apxikog TTANOUCHOG (TTPWTN £TTAVAANYN, t=0)

min f (X, y) = x* +Vy’ —5<x,y<5

APXIKOS TTANBUCHOC XPWHOCWHATWY (AUCEWV)

Xpwuoowua 1

\’1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

f(x:,y) 25,9 10,1 4,8 14,5 13,1 22,1 16,3 1,0 13,5 55




ApPXIKOG TTANOUCNOG XPWHOCWHATWYV

[ pa@IKN ATTEIKOVION
B£0NC XPWHOOWHATWYV
(AUOEWV) OTO XWPO TWV
AUOEWV




TagIvopunon apxikou TTAnucpuou (t=0)

- 2 2
min f(X,y)=X"+Yy —5<Xx,y<5
Xpwpoowpua 1
Apleég \\‘ 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TTANBUONOC
X |36 1,3 1,9 0,3 3,3 21 2,8 0,4 1,6 2,2
Y |36 2,9 1,1 3,8 1,5 4,2 2,9 0,9 3,3 0,8
f(x,y) 25,9 10,1 4,8 14,5 13,1 22,1 16,3 1,0 13,5 5,5
Tq@vépno'n 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
XPWHOOWPATWYV
(avahoya Pe TV TIA 36 21 2.8 0.3 16 33 1.3 22 1.9 0.4
TNG AVTIKEIPEVIKAG 3.6 4.2 2.9 3.8 3.3 1.5 2.9 0.8 1.1 0.9
ouvapTnong)
Fxp)|25.9 22.1 16.3 14.5 13.5 13.1 10.1 5.5 4.8 1.0




ETiIAoynN XPWHOOWHATWY — YOVEWV

- 2 2
min f(X,y)=X"+Yy —5<Xx,y<5
Tagivounon 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
XPWHOOWHATWYV
-3,6 -2,1 2,8 0,3 -1,6 -3,3 -1,3 2,2 1,9 0,4
3,6 -4,2 2,9 -3.8 3,3 1,5 -2,9 0,8 -1,1 0,9
25,9 22,1 16,3 14,5 13,5 13,1 10,1 5,5 4.8 1,0

Alaotaupwoelg 2 | (20%) 0,2x10=2
EmiAoyn yovéwyv pe Tn uéEBodo Toupvoud

Tuyaia emAEyw duo Xpwuoowuata amd 1 €éwg 10 | éotw 2 ko 4 | kaAUuTepO T0O 4
Tuyaia emAEYyw duo Xpwuoowpata amd 1 €éwg 10 | cotw 9 ka1 6 | kKaAUTEPO TO0 9

AlooTaupwvw Ta Xpwpoowuata 4 kai 9




min f (X, y) = x* +Vy’ —5<x,y<5

d E (] [2]
03 1,9 ’ 03 1,9

-3,8 -1,1 -1,1 -3,8

14,5 4.8 1,3 18,1

AlI0OTAUPWOEIC

Ta véa xpwuoowuata Ba avTIKATAOTAOOUV OTOV OPXIKO TTANBUouO Ta dUO XEIpOTEPA
XpwHoowuaTa (1 & 2) ge TRV TTPOUTTO0e0N OTI OivOuv KOAUTEPEC TIMEC TNG QVTIKEIMEVIKNG
ouvapTnong aTro auTa.




MeTaAAagn

min f (X, y) = x* +Vy’ —5<x,y<5

. . 3 4 5 6 7 8 9 10

0.3 1,9 2,8 0,3 -1,6 -3,3 -1,3 2,2 1,9 0.4
-1,1 -3,8 2,9 -3,8 3,3 1,5 -2,9 0,8 -1,1 0,9
1,3 18,1 16,3 14,5 13,5 13,1 10,1 5,5 4,8 1,0

MetdAAaén 1 | (5%) 0,05x10x2=1

Tuxaia eTAEYW Eva XpWHOOWHA aTTO 3 €WG 9
(6x1 Ta duo TNG dlaocTaupwaons (17, 27), oute 10 BEATIOTO (10) | E0TW 6
Tuyaia emAEYywW Eva aplBud ammd 1 Ewg 2 | cotw 1

MeTaAAGoow 1O YoVidlo ypaupn 1 otAAn 6 | ard -3.3 o€ 1,1 Tuyaia




MeTaAAagn

min f (X, y) = x* +Vy’ —5<x,y<5

nAnBuopoc npiv Tn MetaAlagn

EEC0NEONODEEE

0.3 1,9 2,8 0.3 -1.6 -3.3 -1,3 2,2 1,9 0.4
-1,1 -3,8 2.9 -3,8 3,3 1,5 -2,9 0,8 -1,1 0,9
13 18,1 16,3 14,5 13,5 13,1 10,1 5,5 4,8 1,0

nAnBuopog pera Tn MeralAain

EECN OO EED @
0,3 1.9 2,8 0,3 -1,6 - -1.3 2,2 1,9 0,4

-1.1 -3,8 2,9 -3,8 3,3 1,5 -2,9 0.8 -1,1 0,9

13 18,1 16,3 14,5 13,5 3,5 10,1 5,9 4.8 1,0




BApa 5: Tagivopnon trAnuouou

min f (X, y) = x* +Vy’ —5<x,y<5

Tacivopunon XPWHOCWUATWY

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
3 4 5 7 8 9 6

1,9 2,8 0,3 -1,6 -1,3 2,2 1,9 11 0,3 0.4

-3,8 2,9 -3,8 3,3 -2,9 0,8 -1,1 1,5 -11 0,9

18,1 16,3 14,5 13,5 10,1 5,5 4,8 3,5 1,3 1,0




EAayxioTotroinon ocuvaptTnong

min f (X, y) = x* +Vy’ —5<x,y<5

NEOC apXIKOG TTANBUCUOC

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
3 4 5 7 8 9 6

1,9 2,8 0,3 -1,6 -1,3 2,2 1,9 11 0,3 0.4

-3,8 2,9 -3,8 3,3 -2,9 0,8 -1,1 1,5 -11 0,9

18,1 16,3 14,5 13,5 10,1 5,5 4,8 3,5 1,3 1,0




EAayxioTotroinon ocuvaptTnong
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ApXIKOG TTANBUC NGOG

APXIKOC TTANBUCHOC XPWHOOWHATWY | TACIVOUNMEVOGS O APXIKOG TTANBUOOC

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
X |12 0,8 0,3 11 -3,0 1,1 2,0 0,0 2,2 -2,2

Y |24 0,5 -3,2 -2,6 0,6 -2,4 1,9 -3,0 2,0 1,7

f (x,y) 8,3 -4,5 9,0 8,3 8,6 7,9 -6,7 -6,9 7,7 -8,2
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

0,3 -3,0 -1,2 1,1 -2,2 1,1 -2,2 0,0 2,0 0,3

-3,2 0,6 2,4 -2,6 1,7 2,4 2,0 -3,0 19 0,5

9,0 8,6 8,3 8,3 -8,2 7,9 1,7 6,9 6,7 -4,5




ETTIAOYN YOVEWYV, d1ACTAUPWON, METAAAOEH

NMANBuoHoC XpwHOooWHAT®OV Yia t=0

1 2 3 4 5 6 7 8 9 .
-0,3 -3,0 -1,2 1.1 -2,2 1.1 -2,2 0,0 2,0 0.8
-3,2 0,6 2,4 -2,6 1,7 -2,4 2,0 -3,0 1,9 0,5
-9,0 -8,6 -8,3 -8,3 -8,2 -7.9 -7.7 -6,9 -6,7 -4.5

AlacTavpwon MetaAAain

10 HEHE | C ;

11 -2,2 11 -2,2 -2,2 -2,2

200 _214 ]-J?I ’




MeyioTOoTroinon ocuvapTnong

Tagivounon 1 2 3 4 5 6 7 g 9 10
XPWHOOWHATWYV

(t=0) 1,2 2,2 2,2 1,1 0,0 2,0 0,8 1,1 1,1 0,8

2,4 1,4 1,4 24| |30 1,9 2,0 2,0 0,5 0,5

83| |81 |=so0| |79 |s9| |67 |e60| |58 |[s0| |45

Ta&vépunon 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
XPWHOOWHATWYV

(t=10) 0,5 0,8 0,8 0,8 0,8 07| |07 |05 11 0,8

1,0 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 1,0 0,5 1,0 0,3

45| |-a5| |-as5| |-45| |-4a5| |-as5| |44 |42| |40| |38




MeyioTOoTroinon ocuvapTnong
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To MpoBAnua Tou NMAavodiou

O tAavodiog TTWANTAG TIPETTEI va TTEPACEl ammd OAEG TIG TTOAEIG TOU
mpoBAquaTog Oiavoovrag Tn MIKPOTEPN Ouvary amdéotaon (R ME TO
MIKPOTEPO SUVATO KOOTOG) SEKIVWVTAG KOl KATOARYOVTOG OTO idI0 ONMEio.



MNapdadeiypa TSP

AikTuo
METACU TWV TTOAEWV

MBavn 1n
METAKIVNON



MNapdadeiypa TSP

MOavn 2n MOavr} 3n
METAKIVNON METAKIVNON
O ) 7 ©




MNapdadeiypa TSP

MBavn 4n
METAKIVNON

MOavr} 5n
METAKIVNON



MNapdadeiypa TSP

6n
METAKIVNON

TEAEUTAIO
METAKIVNON




EmiAoyA piag Tuyxaiog d1adpoung

EmmAoyn 1ng T6ANG EmAoyn 2n¢ TOANG EmAoyn 3ng TOANG
o © [7) ©
AV o
?\o $o
) ©

EmAoyn 4ng TOANG EmAoyn 6n¢ TOANG

7] ©

N,




MNapdadeiypa TSP

AikTuo
METACU TWV TTOAEWV

YTTOAOYIOUOG ATTOOTACEWV
METACU TWV TTOAEWV

‘ MNivakoc AmooTacswv
X Yy 1 2 3 4 5 6 7
0 0 1
13,56 |-79,88 2
-69,73 | 6,42 3
76,5 | -23,6 4
36,41 | 73,53 5
-5,19 |-49,77 6
-44,04| 76,3 7




EmiAoyn Tuxaiag d1adpoung

Tuxaia diadpopn A (Auon 1)

7 ©

mOavr diadpoun gival
1-2-4-3-5-7-6-1 (pe pnkog 703)

Tuxaia diadpopn A (Auon 1)

Q-— 0

o O
f o
o

v

mOavr diladpoun €ival
1-2-4-3-5-7-6-1 (pe pnkog 703)




ApXIKOG TTANBUC NGOG

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Xpopoowpa 1

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

3 2 6 2 6 3 6 6 6 4

4 3 7 7 5 6 7 4 5 6

6 4 4 5 4 4 5 2 4 3

5 5 2 3 2 5 3 7 2 7

2 6 5 6 [} 7 2 5 3 5

7 7 3 4 3 2 4 3 7 2

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
NoAsic

878 845 845 805 774 705 681 674 672 642

Mikoc diadpopnc



Aladikaoia diaoTaupwon

Xpopoowpa 1

Mrikoc diabpopic

2.Nueio diaotaupwaong 1
ETTIAEYW TUXaia TOV apIBuo 2

2T0 TeAeuTaio oTadIo TNG dladikaoiag (de€ia),
eTTEIdN Ye TN dlacTavupwaon (UTTopEi va)
TTPOKUTITOUV OUO idla onueia oTo idIo
XPWHOCoWHA (4 1 6), KAVOUUE QVTINETABEDON
AUTWV METACU TWV XPWHOOWHATWYV

EmiAoyr) MéBodoc Toupvoud (20%)
A. Tuxaia xpwpoowuara 4 kalt 7 > 7
B. Tuxaia xpwpoowpuara 5 kar 10 - 10

DD DO HE



AlaoTaupwon

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
4 6 6 2 6 3 6 6 6 4
6 7 7 7 5 6 7 4 5 6
3 5 4 5 4 4 5 2 4 3
7 3 2 3 2 5 3 7 2 7
5 2 5 6 7 7 2 5 3 5
2 4 3 q 3 2 4 3 7 2
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
642 672 845 805 774 705 681 674 672 642

Al0OTAUPWOEIC

Ta véa xpwpoowpuara Ba avTiKATaoToouv OTov apXIKO TTANBuopd ta duo XelpoTepa
XpwpoowuaTa (1 & 2) ye Tnv TPOoUTTO0e0N OTI divOuv KAAUTEPEG TIMEC TNG AVTIKEIMEVIKAG
ouvapTnong aTro auTa.




MeTaAAagn - avTIHeETAOEON

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
4 6 3 2 6 2 6 3 6 4
6 7 4 3 7 7 5 6 7 6
3 5 6 4 4 5 4 4 5 3
7 3 5 5 2 3 2 5 3 7
5 2 2 6 5 6 7 7 2 5
2 4 7 7 3 4 3 2 4 2
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
642 672 845 805 774 705 681 674 672 642

Tuxaia eMAEYW Eva XpWHOOWMA atTd 3 €W 9 | EoTw 9
Tuyaia eTIAEyw OUo apIBUOUC aTTd 2 EWG 7 | EoTw 3 Kal 6

QVTIMETABEDON




MeTaAAagn - avTINeETAOEON

1 1
4 6

6 7

3 5

7 3

5 2

2 4

1 1
642 672

3 4 5 6 7
1 1 1 1 1
3 2 6 2 6
4 3 7 7 5
6 4 4 5 4
5 5 2 3 2
2 6 5 6 7
7 7 3 4 3
1 1 1 1 1
845 805 774 705 681

8 9

1 1 1
3 3 4
b 7 6
4 5 3
5 6 7
7 2 5
2 4 2
1 1 1

674 555 642




845

Tagivopnon TAnbucpuou

2 3 4
1 1 1
2 6 2
3 7 7
4 4 5
5 2 3
6 5 6
7 3 4
1 1 1

805 774 705

5 6 7 8 9 10
1 1 1 1 1 1
2 6 3 6 3 3
7 5 6 7 6 7
5 4 4 5 3 5
3 2 5 3 6 6
6 7 7 2 5 2
4 3 2 4 2 4
1 1 1 1 1 1
705 631 674 672 642 555




ApXIKOG TTANOUC NGOG 2NS eTTAVAANYNS

845

2 3 4
1 1 1
2 6 2
3 7 7
4 4 5
5 2 3
6 5 6
7 3 4
1 1 1

805 774 705

5 6 7 8 9 10
1 1 1 1 1 1
2 6 3 6 3 3
7 5 6 7 6 7
5 4 4 5 3 5
3 2 5 3 6 6
6 7 7 2 5 2
4 3 2 4 2 4
1 1 1 1 1 1
705 631 674 672 642 555




Xpwpoowua 10
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BéATioTn Aladpoun

T

o\

1 1

500,00|70,02| 74,45 | 80,50 |105,08| 84,43 | 35,47 | 50,04




KaBopiouég rapapéTpwyv
a) péyeBog apyikou TTAnBucpou
B) TooooTo dlacTaupwong

y) TT0000TO PETAAAOENG

+—1

€AoY
apxIKou TTAnBucuou
XPWUOCWUATWY

MeTaAAdgeig
(avavéwaon)

I

Tagivounon
XPWHOCWUATWY

EATioudg

T

onuioupyia VEwv
XPWHOCWHATWY
(avavéwon)

I

Egaywyn
QTTOTEAECUATWV

€TmAoyn
YOVEWV YIa
dlacTaupwaon




MeveTiIKoi AAyopiBuol

O1 onuavTikoi TrapaupeTpol evog MeveTikoUu AAyopiBuou givai:
1. O apIBuoC TwV ATOPWYV KABE YyeVIAS (TTANBUCHOC)

2. O1 aAy6piBuol €TTIAOYAG YOVEWY

3. To T0000TO dlacTAUPWONG KAl HETAAAACNS

H owoTty pubuion autwv Twv TIAPAMETPWY OTTOTEAEI €va TTPORANua
BeATIOTOTTOINONG ATTO POvVN TNG KAl €ival KABOPIOTIKN yia TV ETTITUXIA TOU
aAyopiBuou.

BeATiwoeig MeveTikwyv AAyopiOpwyv

1. ENTIOYOG, oUP@WVa E TOV OTTOIO €va 1) TTEPICCOTEPA ATTO TA TTIO KATAAANAQ
AToua TOU TTANBUCUOU TTEPVOUV APECO OTNV ETTOPEVN YEVIA.

2. EmAoynl ouykekpiyévwy atOopwy Tou TTANBuouoU Katd tn dladikaoia Tng
EMMAOYNG, OUPNPWVA JE TNV OTToId TO KAAUTEPO ATOMO ETTIAEYETAI TTAVTA WG
EVOAG EK TWV 2 YOVEWV.



eveTiKoi AAyopiBuol - Matlab

4\ MATLAB 7.120 (R20113) (B EERC
File Edit Debug Parallel Desktop Window Help
D =] | # EE) - ) ™ | h @ @ | (71 | Current Folden|C:\Program Files\MATLABYR2011a "|E]
© Shortcuts| [@ How to Add | [2] What's New
""" %$-- 15/10/2015 11:19 mu —-% f)s s |
Workspace w02 x|
@ . a ‘ | Stack.'| Base - || @ Select data to plot -
Mame = Value Min Max
4\ Start| Ready OVR




eveTiKoi AAyopiBuol - Matlab

A\ MATLAB 7.12.0 (R2011a

File] Edit Debug Parallel Desktop Window Help

New v Script Ctrl+N =S\MATLAB\R2011a ~ @
Open... Ctrl+O Function
Close Command Window Ctrl+W Class O
Enumeration
Import Data...
Figure
Save Workspace As... Ctrl+5
Variable
Set Path... Model
Preferences... GUI
Page Setup... Deployment Project...
Print... Ctrl+P Code Generation Project...
Print Selection,..
1 C:A\..A\dokimes-1\confun.m
2 C:\.A\dokimes-1\objfun.m
3 Chadmatlab\langiorun.m
4 C:\...lobaloptim\gatool.m
Exit MATLAB Ctrl+Q
Workspace w0 a8 X |
JE - a ‘ | Staclc| Base -~ || @ Select data to plot -
Mame ~ Value Min Max

4\ Start| Ready OVR




eveTiKoi AAyopiBuol - Matlab

4\ MATLAB 7.120 (R20113) == = ]
File Edit Debug Parallel Desktep Window Help
S| % MR o | & )| @ | Current Folder: CA\Program Files\MATLAB\R2011a - [ @
© Shortcuts (8] Howto Add [#] What's New
Command History w0 a X Command Window 02 x|
""" %—— 19/10/2015 11:19 mp —-% ﬁs s
i -
[+ Editor - CAUsers\user\Desktop\Diafora\Matlab-2015\dokimes-1\my_fun.m [E=EE ™

File Edit Tedt Go Cell Tools Debug Desktop Window Help ] | E

NESH|$sMR20 (02 - Aef B -BRDBRE BB |sukexe - i [0

BE[ -0 |+ hu x AR

=

I:Eunction z = my_fun (x)
- z=x(l)"2 - 2*x(1l)*=x(2) + e*x(1l) + =x(2)"2 - &e*x(2);

end

[ U S

Workspace w0 a8 x
]El . El a ‘ | Stack.'| Base ~ || @ Select datato plot =
Mame = Value Min Max

Ln 1 Col 1 OVR

OVR

4\ Start | Ready




MeveTiIKoi AAyopiBuol - Matlab

4\ MATLAE 7.12.0 (R2011a) (=]=] = |
File Edit Debug Parallel Desktop Window Help
TS| 4 R 9 o @ f E | @ | Curent Folder:| C:\Program Files\MATLAB\R2011a ~ [ @ l
* Shortcuts @] Howto Add 2] What's New
Command History Lo 4 Command Window =0 a8 x|
E-3-- 19/10/2015 11:19 mu --% s> gatool
E-----c_[EH:r:u:nl Warning: GATCCL is now included in CPTIMTOCL.
> In gatool at 11
F >>
4\ Optimization Tocl l = | & 2 |
File Help
Problem Setup and Results Options Quick Reference <
= = [ = Population ] & b
Solver: | ga - Genetic Algorithm V] Genetic Algorithm
Population type: [ Double vector - ]
Problem Solver
- S Population size: @ Use default: 20 .
Fanessfunction:  |@my fun | ) This tool corresponds to the
Mumber of variables: |2 | ) Specify: | | = ga function.
. Creation function: [ Constraint dependent - ] A i
CEnEEE Click to expand the section
Linear inequalities: A | | be | | below correspondlng to
Linear equalities: Aeg: | | beq: | | Initial population: @ Use default: [] your task. r
Bounds: Lower: | | Upper: | | ) Specify: | | Problem Setup and
Monlinear constraint function: | | Initial scores: @ Use default: [] Results
Run sclver and view results () Specify: | | 4 m
Use random states from previous run Initial range: @ Use default: [0;1] » Constraints
Start Pause Stop © specity: | | » Run solver and view u
Current iteration: | | ’ Clear Results ] [ =l Fitness scaling ] results
Scaling function: [ Rank V] Options
Workspa gpeu:_y 1;Tt|or?tshfor thle
enetic orithm solver.
LK g
Name =l Selection ] » Population
Selection function: | Stochastic uniform - ] » Fitness scalin
Fliness scaling
Fs. 4 B
= — » Selection
inal point:
= - » Reproduction
[ =l Reproduction ] - -
4\ Start OVR




MeveTiIKoi AAyopiBuol - Matlab

[ 4\ MATLAE 7.120 (R20115) Y el e——
Desktop  Window  Help

D B | * % E ) | u ﬁ @ | (7] | Current Folder: | C:\Users\user\Desktop\Diafora' Matlab-2015\dokimes-1 E]
© Shortcuts [#] Howto Add (2] What's New
Command History

B“%—— 19/10/2015 11:19 mu —-%

File Edit Debug Parallel

w0 a X Command Window =

>»> gatool

[ 4\ Optimization Tool (= = % |
File Help
Problem Setup and Results Options Quick Reference <
r = = [ Population ] . . ol
Solver. | ga - Genetic Algarithm - [ o : ] Genetlc Algorlthm
Erifee Fitness scaling
Fit function: @ £ [ Selection ] SOlVEI’
s unehen e S [ Reproduction || This tool corresponds to the
MNumber of variables: |2 i
(& Mutation | 92 function.
[ B Genetic Algorithm = Crossover J| Click to expand the section
g
File Edit View Inset Tools Desktop Window Help s Migration J| below corresponding to
Constraint parameters ] your task.
Best: -8.99999 Mean: -8.80024 E
1- Hyhbrid function ]
p—— Problem Setup and
+ est fitness c —
ol v Mo fineas Stopping .cntena ] Results
=l Plot functions ] » Problem
-1 * Plot interval: 1
» Constraints
-2+ Best fitness [] Best individual [] Distance
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