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Μετασχηματισμός Laplace Μετασχηματισμός Fourier 
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ΜΕΘΟΔΟΣ ΠΡΟΣΔΙΟΡΙΣΤΕΩΝ ΣΥΝΤΕΛΕΣΤΩΝ ΓΙΑ ΓΡΑΜΜΙΚΕΣ 

ΣΔΕ ΜΕ ΣΤΑΘΕΡΟΥΣ ΣΥΝΤΕΛΕΣΤΕΣ 

Σε περίπτωση που ο μη ομογενής όρος μιας γραμμικής ΣΔΕ με σταθερούς συντελεστές έχει τη 

μορφή  ax
m sf (x) e P (x)cos(bx) Q (x)sin(bx)  , μπορούμε να ζητήσουμε λύση της ΣΔΕ της μορφής 

 axy(x) x e (x)cos(bx) R (x)sin(bx)
    . 


