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Ιδανικές Προδιαγραφές: 

Σχεδίαση Κατωπερατών FIR Φίλτρων 
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Περιοδική Επέκταση Ιδανικών Προδιαγραφών Φίλτρου 

Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
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Εξίσωση Σύνθεσης 

Εξίσωση Ανάλυσης 

Περιοδική Επέκταση Ιδανικών Προδιαγραφών Φίλτρου 

Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
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Περιοδική Επέκταση Ιδανικών Προδιαγραφών Φίλτρου 

Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
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Περιορισµός της ακολουθίας         µε παραθύρωση για να πετύχου- 
µε το επιθυµητό µήκος της κρουστικής απόκρισης του φίλτρου. 
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Σχεδίαση µε χρήση ΣειρώνFourier 
Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
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Εισαγωγή καθυστέρησης, µε δεξιά ολίσθηση της ακολουθίας          κα-
τά Ν δείγµατα, για αιτιατότητα: 
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Απόκριση Συχνότητας: 

Σχεδίαση µε χρήση ΣειρώνFourier 
Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Πεδίο Συχνοτήτων-Φαινόµενο Gibbs 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Πεδίο Συχνοτήτων-Φαινόµενο Gibbs 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Παραθύρωση 



Τετραγωνικό Παράθυρο: 

Τριγωνικό (Bartlett): 

Hanning: 

Hamming: 

Blackman: 

Kaiser: 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Παραθύρωση 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Βασικά Συχνοτικά Χαρακτηριστικά Παραθύρων 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Βασικά Συχνοτικά Χαρακτηριστικά Παραθύρων 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Βασικά Συχνοτικά Χαρακτηριστικά Παραθύρων 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Πρακτικές Προδιαγραφές 
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Εξίσωση Σύνθεσης: 

Εξίσωση Ανάλυσης: 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Πρακτικές Προδιαγραφές 
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Συνάρτηση Σφάλµατος: 

Συνάρτηση Κόστους: 

Σκοπός µας η λύση του προβλήµατος: 

)(minarg

)(min

*
N

p
phN

N
p
ph

hh

h

N

N

Ε

Ε

=       Η βέλτιστη λύση : 20 

Σχεδίαση FIR Φίλτρων 

Το Πρόβληµα Σχεδίασης ως Πρόβληµα Βελτιστοποίησης 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Το Πρόβληµα Σχεδίασης ως Πρόβληµα Βελτιστοποίησης 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 

Το Πρόβληµα Σχεδίασης ως Πρόβληµα Βελτιστοποίησης 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Το Πρόβληµα Σχεδίασης ως Πρόβληµα Βελτιστοποίησης 
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 
Το Πρόβληµα Σχεδίασης ως Πρόβληµα Βελτιστοποίησης 



Δίνεται το πολυώνυµο 
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Προσεγγίστε το παραπάνω πολυώνυµο µε ένα FIR  
φίλτρο µήκους 2Ν+1 

Με την έννοια: 
•  των ελαχίστων τετραγώνων  
• του ελάχιστο-µέγιστου 
Για κάθε µια από τις παραπάνω προσεγγίσεις, υπολο- 
γίστε το µέγιστο σφάλµα προσέγγισης.  
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 



Πολυώνυµα Chebyshev  
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Σχεδίαση FIR Φίλτρων 


