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Σημείωμα Αδειοδότησης 
Το παρόν υλικό διατίθεται με τους όρους της άδειας χρήσης Creative Commons 
Αναφορά, Μη Εμπορική Χρήση Παρόμοια Διανομή 4.0 [1] ή μεταγενέστερη, 
Διεθνής Έκδοση.   Εξαιρούνται τα αυτοτελή έργα τρίτων π.χ. φωτογραφίες, 
διαγράμματα κ.λ.π.,  τα οποία εμπεριέχονται σε αυτό και τα οποία αναφέρονται 
μαζί με τους όρους χρήσης τους στο «Σημείωμα Χρήσης Έργων Τρίτων».                      
 
 
[1] http://creativecommons.org/licenses/by-nc-sa/4.0/  

• Ως Μη Εμπορική ορίζεται η χρήση: 
• που δεν περιλαμβάνει άμεσο ή έμμεσο οικονομικό όφελος από την χρήση 

του έργου, για το διανομέα του έργου και αδειοδόχο 
• που δεν περιλαμβάνει οικονομική συναλλαγή ως προϋπόθεση για τη 

χρήση ή πρόσβαση στο έργο 
• που δεν προσπορίζει στο διανομέα του έργου και αδειοδόχο έμμεσο 

οικονομικό όφελος (π.χ. διαφημίσεις) από την προβολή του έργου σε 
διαδικτυακό τόπο 
 

• Ο δικαιούχος μπορεί να παρέχει στον αδειοδόχο ξεχωριστή άδεια να 
χρησιμοποιεί το έργο για εμπορική χρήση, εφόσον αυτό του ζητηθεί. 
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[1] http:/creativecommons.org/licenses/by-nc-sa/4.0/


Διατήρηση Σημειωμάτων 

Οποιαδήποτε αναπαραγωγή ή διασκευή του υλικού θα πρέπει 
να συμπεριλαμβάνει: 

 το Σημείωμα Αναφοράς 

 το Σημείωμα Αδειοδότησης 

 τη δήλωση Διατήρησης Σημειωμάτων 

 το Σημείωμα Χρήσης Έργων Τρίτων (εφόσον υπάρχει) 

μαζί με τους συνοδευόμενους υπερσυνδέσμους. 
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Άδειες χρήσης 

• Το παρόν εκπαιδευτικό υλικό υπόκειται σε 
άδειες χρήσης creative commons. 

• Για εκπαιδευτικό υλικό, όπως εικόνες, που 
υπόκεινται σε άλλου τύπου άδεις χρήσης, η 
άδεια χρήσης αναφέρεται ρητώς. 
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[1] http:/creativecommons.org/licenses/by-nc-sa/4.0/


Μοντέλο σύνθετης αγωγιμότητας 
συστήματος 

-  Σχηματισμός μονοφασικού ισοδυνάμου  
    κυκλώματος. 

-  Δημιουργία των εξισώσεων που το  
   περιγράφουν. 

- Επίλυση των εξισώσεων. 
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Σχηματισμός μονοφασικού 
ισοδύναμου κυκλώματος 
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Εξισώσεις κόμβων 
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Σχηματισμός του πίνακα 𝒀𝒃𝒖𝒔 

•   Κάθε διαγώνιο στοιχείο    𝒀𝒊𝒊   ισούται με το άθροισμα 
    των αγωγιμοτήτων που συνδέονται στον κόμβο i.  

•   Κάθε μη διαγώνιο στοιχείο  𝒀𝒊𝒋    ισούται με το αρνητικό 

    της αγωγιμότητας που συνδέεται μεταξύ των κόμβων i και j.  

-  Με χρήση του πίνακα πρόσπτωσης ζυγών  

-  Με αλγοριθμική μέθοδο  

-  Mε παρατήρηση (όταν δεν υπάρχουν συζεύξεις) 
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Σχηματισμός του πίνακα 𝒀𝒃𝒖𝒔 με χρήση 
του πίνακα πρόσπτωσης ζυγών(1) 
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Κόμβος αναφοράς
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Σχηματισμός του πίνακα 𝒀𝒃𝒖𝒔 με χρήση 
του πίνακα πρόσπτωσης ζυγών(2) 

1                                  2                       3 
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Σχηματισμός του 𝒀𝒃𝒖𝒔 με 
αλγοριθμική μέθοδο(1) 

-  Κλάδος χωρίς αμοιβαία σύζευξη 
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-  Αμοιβαία συζευγμένοι κλάδοι 
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Σχηματισμός του 𝒀𝒃𝒖𝒔 με 
αλγοριθμική μέθοδο(2) 

bold,kknew,kk Yyy 

12 



Παράδειγμα 
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Μέθοδος διαδοχικής απαλοιφής(1) 
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Μέθοδος διαδοχικής απαλοιφής(2) 
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Απαλοιφή κόμβων-Δίκτυα μειωμένα 
κατά KRON 
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Τριγωνική παραγοντοποίηση(1) 
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Τριγωνική παραγοντοποίηση(2) 
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Τριγωνική παραγοντοποίηση(3) 
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Πίνακας παραγόντων 
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Σχηματισμός του 𝑭 από τον 𝒀𝒃𝒖𝒔 
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Αλγόριθμος σχηματισμού του 𝑭 

( 1)
( )

( 1)

k
kjk

kj k
kk

y
u

y






( 1) ( )( ) ( 1) k kk k
ij ij ik kjy y y u

 

1k 

1j k 

1i k 

i n

1i i 

j n

1j j 

k n

1k k 

STOP 

N 

N 

N 
22 



Βιβλιογραφία 

• Όλα τα σχήματα, οι εικόνες και τα γραφήματα που 
παρουσιάστηκαν σε αυτήν την ενότητα είναι από το 
βιβλίο «Ανάλυση Συστημάτων Ηλεκτρικής Ενέργειας»,  
Ν. Α. Βοβός, Γ. Β. Γιαννακόπουλος, Εκδόσεις Ζήτη.  
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Χρηματοδότηση 

• Το παρόν εκπαιδευτικό υλικό έχει αναπτυχθεί στo πλαίσιο 
του εκπαιδευτικού έργου του διδάσκοντα. 

• Το έργο «Ανοικτά Ακαδημαϊκά Μαθήματα στο Πανεπιστήμιο 
Πατρών» έχει χρηματοδοτήσει μόνο την αναδιαμόρφωση 
του εκπαιδευτικού υλικού.  

• Το έργο υλοποιείται στο πλαίσιο του Επιχειρησιακού 
Προγράμματος «Εκπαίδευση και Δια Βίου Μάθηση» και 
συγχρηματοδοτείται από την Ευρωπαϊκή Ένωση (Ευρωπαϊκό 
Κοινωνικό Ταμείο) και από εθνικούς πόρους. 
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