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ΓΕΝΙΚΕΥΜΕΝΕΣ ΣΧΕΣΕΙΣ

ΤΑΣΕΩΝ – ΠΑΡΑΜΟΡΦΩΣΕΩΝ,

ΛΕΠΤΟΤΟΙΧΑ ΚΕΛΥΦΗ

Εντατική κατάσταση σε δομικά στοιχεία λόγω διάτμησης (διατμητικές 

τάσεις και παραμορφώσεις)

Γενικοί μαθηματικοί ορισμοί ορθών και διατμητικών παραμορφώσεων

Ο γενικευμένος νόμος του Hooke για τη σχέση τάσεων –

παραμορφώσεων στην τρισδιάστατη εντατική κατάσταση

Εφαρμογές για τις περιπτώσεις καταπόνησης κελυφών μικρού ή 
μεγάλου πάχους
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Ελαστική ενέργεια παραμόρφωσης σε διατμητική καταπόνηση
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Μαθηματικός ορισμός της παραμόρφωσης και τανυστής παραμορφώσεων
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Ο τανυστής των παραμορφώσεων 
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Ορθές

παραμορφώσεις

Διατμητικές

παραμορφώσεις

Γενικευμένη μορφή του νόμου του Hooke για την γενική 

τρισδιάστατη εντατική και παραμορφωσιακή κατάσταση 
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Ισότροπα Υλικά: Ε, G, ν ανεξάρτητα από διεύθυνση

Επίπεδη εντατική κατάσταση
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